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2 Faz Bipolar step motor kontrol.Choopper destekli.
1/16-1/8-1/4-1/2-(mikro step) Gzellikli. Max.3 amper.

3 Amper motor siiriicii ve kontrol devresinin
genel goriiniimii.(1 eksen gosterilmistir.)

TEKNIK OZELLIKLER
1/16 1/8-1/4-1/2-Full step
4 kablolu motor baglantisi (6 kabloya uyarlanabilir)
Chopper destegi ile yiksek torklu kullanima uygun
3 — 50 Volt'luk motorlar kullanilabilir
PC paralel port ile veya 6zel yazilimla kullnilabilir
Ucretli veya (icretsiz bir gok CNC programi ile
calisabilir.
ornek: Kcam,Mach3 veya digerleri

DEVRENIN CALISTIRILMASI
Motor suricl ¢ip icinde chopper devresi mevcuttur.
Motor akimi 3 amperden fazlasini gecemeyecektir.
Devrede motorlarin + yoniniin dogru baglanmasina
azami dikkat edilmelidir.Diger digital besleme kismi
olasi ters baglantiya karsi korumalidir.
Step motor kablo ucu ilgili klemens ucuna dogru yon-
de baglanmalidir.Ters olursa motor ters doner.

Not: Devreye ait tim port ve genel baglantilar diger
sayfada mevcuttur.Litfen okuyunuz ve dikkatlice
baglantilara geginiz.

Siricu giplere sogutucu baglamayi unutmayiniz.

3 amper akimli bir motor (3Nm) 100 kg ye kadar bir
agirhgi yatay konumda tasiyabilir.

Sogutucular ve motorlar kapsam digindadir.

Yazilim tarafimizdan verilmemektedir.Ancak web orta-
minda bunlari kolayca bulmak mimkin olmaktadir.
LPT port kablosu devre eki ile verilmektedir.

LPT PORT ARABIRIMI
Asagida resmi goriilen devre max.4 eksen girigini des-
teklemektedir.Genelde 3 eksen tercih edildigi icin 3 adet
klemens portlari 10 pin gegmeli tip klemensten olustu-
rulmustur.(Bazi pinler kullaniimiyor.) 4 adet de limit
switch girisi mevcuttur.Devre 5 Volt DC ile galigsmakta-
dir.Bu sadece pull-up direncleri igin gereken bir gerilim
olup ana siriict devreden alinarak kolayca adapte edi-

lebilir. Y port
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3AMPER MOTOR SURUCU GENEL BAGLANTI PLANI
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1,8 Derece motor

1/16 modda 3200 step
1/8 modda 1600 step

1/4 modda 800 step

1/2 modda 400 step gider
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