
Yüksek performanslı 6  kanal Radio kontrol alıcı  verici seti. 
Çalışma frekansı UHF 434 MHz. Uzun mesafeli kullanımlar 
için.Açık alnda etkin kullanım 300-500 mt. 

Uygulama alanları: 
-Her tür açma kapama  
-İkaz 
_Garaj ve Giriş kapıları 
_Endüstriyel ekipmanlar 
-Motor kontrol 
Devrede Toplam 6 adet röle grubu bulunmakta-
dır.Bunlar sırasıyla veya ardışık olarak kullanıla-
bilir.Tek seferde ilk basılı tutlan kanal aktif hale 
gelmektedir.Aynı anda birden fazla tuşa basıldı-
ğında,sadece ilk basılan kanal açık ka-
lır.Diğerlerine müdahale edilemez.Fakat sırasıyla 
istenen kanal açılıp beklemede kalabilir. 
 
Daha yüksek güçteki akımlar için ek kontaktörler 
alıcı röle kontaklarına bağlanacaktır.Bu bağlantı-
lar kalifiye teknisyenler tarafından yapılmalıdır. 
 
Uyarı! Can güvenliğini tehdit eden du-
r u m l a r d a  m u t l a k a  g ö r e r e k 
kullaılmalı.İşlem bittiğinde, ana şalter 
devamlı kapalı tutulmalıdır. 

TEKNİK ÖZELLİKLER 
Besleme gerilimi:12-15 Volt dc 
Röle akımı :10 Amper 12-24 volt 
Klemens pozısyonu: 3 pin 
PCB ölçüleri:10.5 cmx 8cm 
Toggle veya momentary çalışabilme özelliği.Bu 
seçim devre üzerindeki jumper (atlama ) portları ile 
yapılmaktadır. 
 
Toggle:  
Buton tip çalışma şeklidir. Verici butonu-
na basıldığı sürede ilgili kanal rölesi açık 
kalır. 
Momentary: Geçici hafıza modu.Bu mo-
da alındığında ilgili kanal tuşuna bir kez 
basıldığında alıcı devredeki röle açılır ve 
bekler. Tekrar basıldığında kapanır. Bu 
süre sadece tuşlara  basılması ile deği-
şir.Basılmadığı sürece beklemeye devam 
eder. 
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CIHAZI GÖRERK KULLANINIZ
CAN GÜVENLİĞİNİ TEHDİT EDEN DURUMLARDA

Röle açık iken kontak pozisyonu

Röle kapalı (beklemede) iken kontak pozisyonu

KULLANIM SONRASINDA CIHAZ BESLEMESİNİ ANA ŞALTERDEN KAPATINIZ

220V BAĞLANTILARINDAN OLUŞAN TÜM KLEMENS VE KABLO GRUPLARI ÇOK İYİ İZOLE EDİLMELİDİR
220V İLE ÇALIŞMALARDA LÜTFEN ÇOK DIKKATLI DAVRANINIZ

Şimdi 1. kanal basıldığında motor ,ileri diğerkanal kullanıldığında ise motor geri dönecektir.
Yerleşim planında bu konun açıkça göstreilmiştir.
Bunu önlemek için devre buton modunda (TOGGLE) çalıştırlmalıdır
NOT: Böyle bir motor kontrolünde  heriki kanal aynı anda devreye alınmamalıdır.

DIKKAT! 10 AMPER ÜSTÜNDEKİ AKIMLAR İÇİN KONTAKTÖR KULLANINIZ !
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